EXAMEN DE ALGEBRA II. Primero de Ingenieria Informatica. i.

Mnal, 3/6 /04
RESPUESTAS POSIBLES A ESTE EXAMEN,

1. Sea P:R® — IR? una transformacién lineal tal que Po P =P, yque laimagen de u = {i]

por P oes e, = [é]

a. (7 puntos) El vector ) es un autovectar de P con autovalar 1. @—fm—
JUSTIFICACION: _ el R P=PoP
o %prhlf@ e =P(uy= :P[F(u‘)) Wey)

b. (7 puntes) El vector ep = [l] es un autovector de P con autovalor 0. “1ERT(}'}"—-F#EE'B-’
JUSTIFICACION:

eo=u-e, , buags Pe)=Plo)-Ple)=e,-e,=0

¢ (6 puntos) P asocia a cada vector su provecr:on ortogonal sobre la recta Gen{ey). CIERTC
JUSTIFICACION:

€€z} €5 bagedle ) wiwids ¢,=F) como 0=Pe,) Tom
| WE%EJPQC—[;V@J yro \D@QLLLG"*L;I Jﬁlﬂﬁ 8o vella,

d. (5 puntos) La matriz B de la transformacién P es simétrica.

mnmd}—ﬂ%
JUSTIFICACION: rR= r

Pley).” k" Pler)

En cada uno de los siguientes apartados, A, B, R son matrices cualesquiera, no necesariamente invertibles
eentiende que son cuadradas, y cada ves que hay un producto se sobreentiende que las dimension

es permiten hacerlo).
a. (§ punies) Si AR = RE entonces det A = det [3 FALSO
JUSTIFIGACION: .
Serlo e dD =t Mﬁ CQEZI;CR)?ED %:J@ Korpe

ngzfa“%xmﬁcﬁwﬂgm L= ‘ij,a R O )I_

b. (5 punios) Ker(A) = (Im(AT))-.

JUSTIFICACION: (A—r) GZM (Q\Q{lg cQLA) CIERTO ~~FAtSe—
Ko (A)= ﬁgm do Ax=0 éx gue fon L. E@cﬁa %c{bﬂ}

e (& puntos} Sibes ortogonal al Ker(AT '), entonces el sisiema Az = b tiene solucisn, ( CIERTO —FAL56—

JUSTIFICACION: [},}\ Jl—) “trore ﬁ%«ujﬂ\ BF\B’H A

TPero Tou(my= (Ken(AT)) >, porCo diicho e o apetadl, b,

d. (5 puntos) ngﬂ[z‘lﬁ‘} < rango(8) .

JUSTIFICACION: [ €t )N VEHIDPU“E&)“ TERTO)
resgo (AB) = cﬁm Gen (R0as Qe ABY), Y (ks deAgcCeu N@
2 S n=n* okl o B (6 e AR) s
) O@;E"m Ker(AR)+ et (ﬁg} A Kewr(g) e R v 1 Kgf
e [ pu:m'ac} 5i Jas soluciones = de 4 Ra = D son las mismas que las de Ba: [} es que A es nw-:mb[e
JUSTIFICACION; ?@1} oo A%KF—D N gx gﬁﬁ@
€5 cQQc:h\ K@{A} (B )=4 r:}_} ﬂ)&;ﬁc se CLLm ﬁ) ej X

A=R= '%° Cum _70\21_@3 Amhvﬁrﬁ%@

3.
sobr
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